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Fișă de sinteză – Aplicații ale determinanților în geometrie 

 

Competențe urmărite 

• Aplicarea determinanților în probleme de geometrie analitică. 

• Exprimarea prin ecuații a relațiilor geometrice din planul cartezian. 

 

Teorie 

1. Ecuația dreptei 

• Ecuația dreptei determinată de punctele distincte 𝐴(𝑥1, 𝑦1) și 𝐵(𝑥2, 𝑦2) este: 

| 

𝑥 𝑦 1
𝑥1 𝑦1 1
𝑥2 𝑦2 1

 | = 0. 

2. Condiția de coliniaritate a trei puncte 

• Punctele 𝐴(𝑥1, 𝑦1), 𝐵(𝑥2, 𝑦2), 𝐶(𝑥3, 𝑦3) sunt coliniare dacă și numai dacă: 

| 

𝑥1 𝑦1 1
𝑥2 𝑦2 1
𝑥3 𝑦3 1

 | = 0. 

3. Aria triunghiului 

• Aria triunghiului cu vârfurile 𝐴(𝑥1, 𝑦1), 𝐵(𝑥2, 𝑦2), 𝐶(𝑥3, 𝑦3) este: 

𝐴∆𝐴𝐵𝐶 =
|∆|

2
, unde ∆ = | 

𝑥1 𝑦1 1
𝑥2 𝑦2 1
𝑥3 𝑦3 1

 |. 

 

Exerciții  

1. Scrieți ecuația dreptei determinată de punctele 𝐴(1, 2) și 𝐵(3, −1). 

2. Verificați dacă punctele 𝐴(1, 2), 𝐵(3, 6) și 𝐶(−2, −4) sunt coliniare. 

3. Determinați 𝑚 ∈ ℝ astfel încât punctele 𝐴(1, 2), 𝐵(3, 4), 𝐶(𝑚, −4) să fie coliniare. 

4. Calculați aria triunghiului cu vârfurile 𝐴(1, 2), 𝐵(3, 6) și 𝐶(5, 4). 

5. Determinați 𝑚 ∈ ℝ dacă triunghiul cu vârfurile 𝐴(1, 1), 𝐵(5, 1), 𝐶(2, 𝑚) are aria 8. 

 

Conexiune interdisciplinară 

Geografie și topografie – verificarea alinierii unor puncte și calcularea suprafeței unui 

teren folosind coordonatele vârfurilor. 
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  A  (   x 1 ,   y 1 )   ş i   B  (   x 2 ,   y 2 )


   |      x  y  1     x 1    y 1  1     x 2    y 2  1   | = 0 .


  A  (   x 1 ,   y 1 ) ,   B  (   x 2 ,   y 2 ) ,   C  (   x 3 ,   y 3 )


   |        x 1    y 1  1     x 2    y 2  1     x 3    y 3  1   | = 0 .


  A  (   x 1 ,   y 1 ) ,   B  (   x 2 ,   y 2 ) ,   C  (   x 3 ,   y 3 )


    A  ∆ A B C =    | ∆ | 2 ,   unde   ∆   =  |        x 1    y 1  1     x 2    y 2  1     x 3    y 3  1   | .


  A  ( 1 ,   2 )   ş i   B  ( 3 , − 1 ) .


  A  ( 1 ,   2 ) ,   B  ( 3 ,   6 )   ş i   C  ( − 2 , − 4 )


  m ∈ ℝ


  A  ( 1 ,   2 ) ,   B  ( 3 ,   4 ) ,   C  ( m , − 4 )


  A  ( 1 ,   2 ) ,   B  ( 3 ,   6 )   ş i   C  ( 5 ,   4 ) .


  m ∈ ℝ


  A  ( 1 ,   1 ) ,   B  ( 5 ,   1 ) ,   C  ( 2 ,   m )

